StationSWing ESA 66

Stanicni zabezpecovaci zafizeni

= \lykonny, bezpeény systém s vysokou pohotovosti a spolehlivosti
spliujici poZzadavky SIL4 dle CENELEC

= Plné elektronické stani¢ni zabezpecovaci zafizeni vhodné pro
fizeni Zelezni¢nich stanic a tratovych tseki

= EULYNX kompatibilni

= Vhodné pro vysokorychlostni i konvenéni traté

= PIné kompatibilni s ERTMS/ETCS L1/L2
(Plug & Play pro ERTMS/ETCS fe3eni AZD)

= Lzeintegrovat do jakéhokoliv systému dalkového ovladani
(Plug & Play pro FeSeni AZD TrafficSWing DOZ-1)

= Moznost velkoplo$ného zobrazeni dopravni situace

= Plna integrace s funkcemi grafikonu (TrafficSWing GTN)

= Podpora funkci ASVC (Automatického stavéni vlakovych cest)

= Otevrena architektura umoZiiujici rozsifovani o nové typy
ovladanych vnéjsich zabezpecovacich zarizeni

= Integrované funkce tratového a pfejezdového zabezpecovaciho

zarizeni

= Lze modifikovat pro jakykoliv systém svétovych Zeleznic

= Kompaktni instalace - nizké prostorové naroky, nizky pfikon

= Nizké naklady na Gdrzbu

OBECNY POPIS

Stani¢ni zabezpecovadi zafizeni Station-
SWing ESA 66 (dale jen ESA 66) slouzi
k zabezpeceni a efektivnimu fizeni pro-
vozu ve stanicich i na tratich.

ESA 66 je plné elektronické stavédlo
s bezkontaktnim rozhranim k venkov-
nim prvkim zabezpecovaciho zafizeni.
Disponuije funkcemi tratového zabezpe-
Covaciho zarizeni, prejezdového zabez-
pecovaciho zafizeni, vystrazného zafizeni
pro prechody koleji a ETCS.

VSechny fidici, kontrolni a logické
funkce ESA 66 jsou vykonavany bez-
pecnym jadrem systému na zakladé
pozadavkd fizeni dopravy a v souladu
se stavem technologického celku.

Bezpecné jadro systému disponuje
rozhranim EULYNX k objektovym kont-
rolérdm venkovnich prvkd, stejné jako
EULYNX rozhranim k nadfizenym a nad-
stavbovym systémim.

Objektové kontroléry (EIP) disponuiji
EULYNX rozhranim pro fizeni navéstnich
znakd (LED/ Zarovkové svitilny), indikatord,

SKRiR STP-400

prestavnikd, prostredkd detekee jizdy viaku
(kolejowych obvodd, pocitactindprav) adal-
Sim prvkim prostrednictvim 1/O rozhrani.
Objektovy kontrolér (EIP) lze konfigurovat
jako samostatny prvek pro jednotlivé kom-
ponenty, stejné jako mize wivaret koncen-
trator s EULYNX rozhranimi.

Koncepce bezpecnosti je zaloZena
na redundantnim uspofadani 2x2002
s pouzitim diverzifikovaného a defenziv-
niho programovani. Pro zvyseni pohoto-
vosti pouziva v fidici i provadéci trovni
systém horkych zaloh.
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ZAKLADNI TECHNICKY POPIS
ESA 66 se sklada:

» ze zadavaci Urovné tvorené lokalnimi
a/nebo dispecerskymizadavacimi pocitaci
(umozZriuje pripojit az 24 rliznych zadava-
cich pocitact). Zadévaci Groven disponuje
diagnostickymi informacemi (Events and
Alarm list) poskytujicimi trvaly a jedno-
znacny prehled o stavu ESA 66 a ovlada-
nych prvkd obsluhujicimu personalu.

= z bezpecného jadra systému (BJS)
- fidici Grovné, kterd zajistuje bezpecné
vykonavani dopravnich algoritma.

= z provadéci trovné tvorené objekto-
vymi kontroléry typu EIP, které vykonavaji

rozhodnuti BJS pro konkrétni vykonné
prvky.

ESA 66 vyhovuje normam CENELEC pro

ZAKLADN| TECHNICKE PARAMETRY

funkéni a technickou bezpecnost (zejména
EN 50126, EN 50128, EN 50129, EN 50159)
a podporuje plnéni pozadavka TSI CCS.

Rozsirené funkce ESA 66:

« ESA 66 mé implementovany volitelné
funkce tratového (TrackSWing 1TZ7)
a prejezdového (GateSWing) zabezpeco-
vaciho zafizeni véetné funkci wystrazného
zarizeni pro prechody koleji (GateSWing)
aumoznuje propojeni s externimitratovymi
(napf. autoblok TrackSWing ABE-1)
a prejezdovymi systémy (napr. GateSWing
PzZ-)).

« ESA66 méimplementovany funkce pro
zpracovani a sledovani cisel viaku.

« ESA 66 umoZiuje integraci s tratovou
¢asti ERTMS/ETCS ve vSech Urovnich
(LS/L1/L2), a to vCetné obousmérné
komunikace s RBC AZD (TrainSWing REA).

« ESA 66 disponuje pfimym rozhranim
k LEU jednotce (TrainSWing LEA), pfipadné
bezpecnym rozhranim gateway k RBC

jinych vyrobcd (TrainSWing IRI).

« ESA66 umozniuije pripojeni do systému
délkového ovladani AZD (TrafficSWing
DOZ-1) nebo jinych vyrobcdl.

« ESA 66 mUZe byt doplnéna systé-
mem pro podporu dispecerského fizenf
(TrafficSWing GTN), ktery obsahuije funkce
automatického stavéni jizdnich cest.

« VSechny Urovné systému poskytuji data
o funkénim chovani do diagnostickych
systémU DiagSWing LDS-3 a DiagSWing
GDS projejich archivaci, zobrazeni, analyzu
a podporu prediktivni drzby.

« ESA66 Ize na prani zakaznika upravit a
modifikovat o dalsi funkce a do ztizenych
klimatickych podminek.

Vstupni napajeci napéti

AC 3x400V £ 10 %, 50 Hz, DC 24 V + 20 %

Teplotni rozsah

v klimatické tridé T1 dle EN 50 125-3 (zadavaci a ridici Groven)

-25°Caz+70°C (provadéci Groven)

Relativni vihkost

do 80 % (zadavaci a fidici Groven), do 100 % (provadéci Groven

Vlyhovuje pozadavkiim EMC dle

EN 50121-4, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5,

EN 61000-4-6, EN 61000-6-4

Zivotnost

minimalné 25 let

Deta$ovana stanice Primarni stanice | Traffi cSWlng TrafficSWing
HMI (DOZ)
#SG +SDI

HMI
EULYNX

I SCI +SDI

TSCI +SDI

DiagSWing
LDS

ESA 66

SMI
ETCS RBC
SCl +SDI rainSWing REA-11

_______________________________

m
b
(9]
(7]

SCI +SDI
StationSWing
sol

A 4

EULYNX

Bezpeéné jadro) EULYNX

SCI +SMI + SDI

SDI

lsu +5DI

ETCS y ETCS
Trai mSng IRI RBC

______________________________

SDI + SMI + SCI

______________

SCl + SMI + SDI

LCI-1
encoder

_______________

N —————————

SDI + SMI + SCI

SDI +SMI + SCI

Uroviovy prejezd
GateSWing PZZ-J

SDI +SMI + SCI

Automaticky blok
TrackSWing ABE-1

SDI + SMI + SCI

A EULYNX ey

Poc. néprav ocC

P‘?n n

‘.Pd—P
Id—b

=T

L]

|

StationSWing ESA 66

www.azd.cz

Informace poskytnuté v tomto dokumentu obsahuji obecny popis a vlastnosti zafizeni/ produktu, které se mohou ménit béhem jeho vlastniho vyvoje
na zékladé specifickych poZadavkd zakaznika. Pozadované specifické parametry produktu jsou zadvazné pouze na zakladé uzaviené smlouvy.



